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Abstract of DE1 971 6344 

The invention relates to a synchronization method and device, intended to enable synchronized 
functioning of one or more units by repeated post-synchronization of these units in a predetermined 
manner. The inventive method and device are characterized in that the post-synchronization is conducted 
before a parameter, which could be influenced by this post-synchronization, has reached a particular size. 
It is thus possible to minimize impairments caused by the post-synchronization to a system containing the 
units to be post-synchronized. 
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© Synchronisationsverfahren und Synchronisationsvorrichtung 
® Synchronisationsverfahren, um eine oder men re re Ein- 
heiten (21, 22, 23) unter wiederholter Nachsynchronisati- 
ohVderselben in vorbestimmter Weise synch ron laufend 
betreiben zu konnen, wobei die Nachsynchronisation un- 
ter Rucksetzen einer oder me h re re r Parameter auf be- 
stimmte GroSen erfolgt, dadurch gekennzeichnet, daft 
die Nachsynchronisation einer n achzu synch ro nisi e ren- 
der! Einheitzu einem Zeitpunkt eingeleitet wird, dersoge- 
wahrt ist, dalS die Nachsynchronisation genau dann beer> 
det ist, wenn die durch das Rucksetzen beeinflufcbaren 
Parameter synch ron laufender Einheiten die GroBen auf- 
weisen, die die betreffenden Parameter der nachzusyn- 
chronisierenden Einheit nach dem Rucksetzen aufweisen. 
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Beschreibung 


m 


Die vorliegende Erfindung betrifft ein Synchronisations- 
verfahren gemaB dem Oberbegriff des Patentanspruchs 1 
und eine Synchronisationsvorrichtung gemaB dem Oberbe- 
griff des Patentanspruchs 9, d h. ein Synchronisationsver- 
fahren und eine Synchronisationsvorrichtung, um eine oder 
mehrere Einheiten unter wiederholter Nachsynchronisation 
derselben in vorbestimmter Weise synchron laufend betrei- 
ben zu konnen. 

Verfahren und Vorrichtungen dieser Art finden iiberall 
dort Anwendung, wo verschiedene oder gleichartige Ele- 
mente oder Einheiten eines technischen Systems aufeinan- 
der abgesummt zusarnmenwirken soilen oder mussen. 

Solche Einheiten konnen beispielsweise, aber bekannter- 
maBen bei weitem nicht ausschlieBlich mehrere Basissta- 
tionen eines nach dem DECT-Standard arbeitenden Funksy- 
stems sein, und zwar insbesondere die Basisstationen eines 
sogenannten Multicell-Sy stems mit der Fahigkeit zum soge- 
nannten Intercell-Handover. Der prinzipielle Aufbau eines 
derartigen Systems ist in Fig. 1 veranschaulicht. 

Das in der Fig, 1 gezeigte System besteht aus einer ge- 
meinsamen Vermitdungsstation 1, daran angeschlossenen 
Basisstationen 21, 22 und 23 und mit diesen in Kontakt ste- 
henden Telekommunikationsendeinrichtungen. "Von den be- 
sagten Telekommunikationsendeinrichtungen konnen an 
jede der Basisstation 21, 22 und 23 bis zu 12 Stuck ange- 
schlossen werden. Die Telekonmiunikationsendeinrichtun- 
gen mogen im betrachteten Beispiel Mobiltelefone 31 sein, 
von denen in der Fig. 1 jedoch nur ein einziges dargestellt 
ist. Wahrend die Verrnittlungsstation 1 und die Basissta- 
tionen 21, 22 und 23 iiber Verbindungsleitungen 11, 12 und 
13 verbunden sind, kommunizieren die Basisstationen 21, 

22 und 23 und die Mobiltelefone 31 iiber Funk miteinander. 
Der Bereich, innerhalb dessen ein Mobiltelefon 31 mit ei- 
ner jeweiligen Basisstation in Kontakt treten kann, wird als 
Zelle bezeichnet. Die Zellen der Basisstationen 21, 22 und 

23 sind in der Fig. 1 durch die betreffenden Basisstationen 
21, 22 und 23 umgebende Kreise 41, 42 und 43 veranschau- 
licht. 

Die Zellen 41, 42 und 43 sind im betrachteten Beispiel so- 
genannte Mobility-Areas, in welchen das Mobiltelefon 31 
seibst wahrend eines Telefonats rnit niedriger Geschwindig- 
keit(< 30 km/h) bewegt werden kann. 

Wird die Zelle der mit dem Mobiltelefon 31 in Kontakt 
stehenden Basisstation verlassen, so reiBt die Verbindung 
zwischen dem Mobiltelefon und der betreffenden Basissta- 
tion ab. Einem solchen AbreiBen der Verbindung kann in 
Systemen mit der vorstehend bereits erwahnten Intercell- 
Handover-Fahigkeit zuvorgekornmen werden, indem vor 
dem AbreiBen der Verbindung automatisch der Aufbau einer 
neuen Verbindung zu einer nachsten Basisstation (eine Ein- 
buchung des Mobiltelefons bei einer nachsten Basisstation) 
erfolgt, wenn sich das Mobiltelefon 31 schon innerhalb der 
ZeUe dieser nachsten Basisstation befindet. 

Wird beispielsweise das Mobiltelefon 31 langs eines in 
der Fig. 1 mit W bezeichneten Weges bewegt, so ist es an- 
fangs bei der Basisstation 21 eingebucht und wird dann zu- 
nachst zur Basisstation 22 und schlieBlich zur Basisstation 
23 umgebucht 

Solche Umbuchungen ermoglichen eine liickenlose Ver- 
bindung des Mobiltelefons 31 zu den Basisstationen 21, 22 
und 23. Wenn die Basisstationen 21, 22 und 23 synchron 
laufen, konnen wahrend des Umbuchens gefuhrte Telefo- 
nate unterbrechungsfrei (ungestort) weitergefuhrt werden. 

Die Basisstationen werden nach dem DECT-Standard als 
synchron laufend angesehen, wenn sie bezuglich des Zeit- 
punkts des Aussendens eines Burst (Bit 0 desselben) maxi- 


mal 4 us Differenz aufweisen sowie slot-, frame- und scan- * 
synchron sind (siehe hierzu das ETSI-Dokument ETS 
300 175-2, Abschnitt 4.2.5). 

Was sich hinter dieser Definition verbirgt, laBt sich leich- 
5 ter verstehen,' wenn man das Format der Daten kennt, die 
zwischen den Basisstationen und den dort eingebuchten 
Mobiltelefonen iibertragenen werden. Dieses Datenformat 
wird - soweit vorliegend erforderlich - nachfolgend anhand 
der Fig. 2 erlautert. 

10 Die Datenubertragung zwischen einer Basisstation, und 
den (bis zu 12) dort angemeldeten Mobiltelefonen in nach 
dem DECT-Standard arbeitenden Systemen erfolgt in Ein- 
heiten von Frames. Wie aus der Fig. 2 ersichtlich ist, setzt 
sich ein solcher Frame, genauer gesagt der hier betrachtete 

15 DECT-Full-Slot-Frame aus 24 sogenannten Hmeslots bzw. 
Slots (Full-Slots) zusammen. Die ersten 12 der 24 Slots wer- 
den von der Basisstation zu den Mobiltelefonen ubertragen, 
und die sich daran anschlieBenden zweiten 12 Slots werden 
von den Mobiltelefonen zur Basisstation ubertragen. Ge- 

20 nauer gesagt werden der nullte Slot eines jedem Frame von 
der Basisstation zu einem nullten Mobiltelefon, der erste 
Slot von der Basisstation zu einem ersten Mobiltelefon, der 
zweite Slot von der Basisstation zu einem zweiten Mobilte- 
lefon, der elfte Slot von der Basisstation zu einem elften 

25 Mobiltelefon, und umgekehrt der zwolfte Slot vom nullten 
Mobiltelefon zur Basisstation, der dreizehnte Slot vom er- 
sten Mobiltelefon zur Basisstation, der vierzehnte Slot vom 
zweiten Mobiltelefon zur Basisstation, ... und der dreiund- 
zwanzigste Slot vom elften Mobiltelefon zur Basisstation 

30 ubertragen. 

Ein Frame bzw. die 24 Slots eines Frames werden inner- 
halb von 10 ms ubertragen. Jeder Slot umfaBt 480 Bits wird 
in rund 417 us ubertragen. Wie aus der Fig. 2 ersichtlich ist, 
verteilen sich die 480 Bis auf ein 32 Bits breites Sync-Feld, 

35 ein 388 Bits breites D-Feld, ein 4 Bits breites Z-Feid, und 
ein 56 Bits breites Guard-Space-Feld. 

Fur die Ubertragung der eigentlich interessierenden 
Sprachdaten sind 320 Bits innerhalb des D-Feldes reser- 
viert 

40 Die Basisstation kann also innerhalb von 10 ms 320 Bits 
umfassende Sprachdaten zu jedem der Mobiltelefone ver- 
senden und die gleiche Menge an Sprachdaten von jedem 
der Mobiltelefone empfangen; die Ubertragungsrate fur 
Sprachdaten zwischen der Basisstation und jedem der Mo- 

45 biltelefone betragt also 32 kBit/s in jede Richtung. 

Wenn ein gerade gefuhrtes Telefonat durch ein Umbu- 
chen des Mobiltelefons von einer Basisstation auf eine an- 
dere Basisstation nicht gestort oder unterbrochen werden 
soil, so ist es erkennbar und in Ubereinstimmung mit den 

50 vorstehend bereits erwahnten ETSI-Definitionen erforder- 
lich, daB die Basisstationen bit-, slot- und framesynchron 
laufen. D. h. ein x-tes Bit eines y-ten Slots eines z-ten 
Frames muB von alien Basisstationen im wesentlichen 
gleichzeitig versandt bzw. empfangen werden. 

55 . Dariiber hinaus mussen die Basisstationen wie vorstehend 
bereits erwahnt scansynchron laufen; durch sogenannte 
Scan-Counter in den Basisstationen wird bestimmt, welcher 
Slot mit welcher Frequenz zu ubertragen ist bzw. ubertragen 
wird. 

60 Um einen derartigen Gleichlauf der Basisstationen ge- 
wahrleisten zu konnen, bedarf es einer mehr oder weniger 
haufig und regelmaBig wiederholten (Nach-)Synchronisa- 
tion der Basisstationen. Die Nachsynchronisation wird da- 
bei jeweils auf Veranlassung durch die Vermittlungsstation 1 

65 hin durch die Basisstationen 21, 22 und 23 seibst durchge- 
ftihrt 

Am haufigsten (m zeitlichen Abstanden von normaler- 
weise weit weniger als 1 Sekunde) muB verstandlicherweise 
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J die bitmaBige Nachsynchronisation der Basisstationen 21, 
22 und 23 durchgefuhrt werden. Diese Nachsynchronisation 
wird durch die Vermittlungsstation 1 eingeleitet, wozu diese 
gleichzeitig an alle Basisstationen 21, 22 und 23 ein Syn- 
chronisationssignal versendet, anhand dessen die Basissta- 
tionen jeweils iiberprufen konnen ob sie bitmaBig synchron 
laufen (ob sie ein bestimmtes Bit zu einem von der Vermitt- 
lungsstation vorgegebenen Zeitpunkt versenden oder emp- 
fangen). Bei Bedarf findet in den Basisstationen eine ent- 
sprechende Korrektur statt. Die Korrektur erfolgt zu einem 
Zeitpunkt, zu dem das vorstehend bereits erwahnte Guard- 
Space-Feld eines Slots ubertragen wird. Das besagte Guard- 
Space-Feld enthalt keine Nutzdaten und ermoglicht es da- 
durch, die bitmaBige Nachsynchronisation ohne Storungen 
des Betriebs der Basisstation und/oder der daran ange- 
schlossenen Mobiltelefone diirchzufuhren. 

Anders verhalt es sich bei der slot-, frame- und scanmaBi- 
gen Nachsynchronisation der Basisstationen. Diese wird 
zwar nur relativ selten (beispielsweise einmal pro Tag) 
durchgefuhrt, stellt aber einen massiven Eingriff in das Sy- 
stem dar. 

Wie die bitmaBige Nachsynchronisation der Basissta- 
tionen wird auch deren slot-, frame- und scanmaBige Nach- 
synchronisation durch die Vermittlungsstation 1 veranlaBt 
Die Durchfu hrung der Nachsynchronisation kann dabei auf 25 
unterschiedliche Art und Weise erfolgen. 

Eine erste Moglichkeit besteht darin, auf Veranlassung 
der Vermittlungsstation hin samtliche Basisstationen in ei- 
nen definierten Zustand zu versetzen (zuriickzusetzen). Ein 
derartiges Rucksetzen stort bzw. unterbricht jedoch zwangs- 
laufig den Betrieb der Basisstationen, und zwar sowohl der 
asynchron laufenden als auch der bis dahin synchron laufen- 
den Basisstationen. 

Um derartige Storungen nach Moglichkeit zu vermeiden, 
kann vorgesehen werden, eine solche Nachsynchronisation 
nur dann diirchzufuhren, wenn tatsachlich eine Asynchroni- 
tat vorliegt. Hierzu wird durch die Vermittlungsstation unter 
Einholung entsprechender Information en von den Basissta- 
tionen zunachst ermittelt, ob diese jeweils synchron oder 
asynchron laufen (ob in den Basisstationen vorgesehene 
Slot-, Frame- und Scan-Zahler von der Vermittlungsstation 
vorgegebene Werte aufweisen). Nur wenn sich dabei her- 
ausstellt, daB wenigstens eine der Basisstationen asynchron 
lauft, wird anschlieBend die Durchfuhrung der Nachsyn- 
chronisation der Basisstationen befohlen. Durch ein derarti- 
ges Vorgehen lassen sich zwar durch Nachsynchronisatio- 
nen verursachte Betriebsstorungen des Systems minimieren, 
doch erfordert die hierfur erforderliche wiederholte bidirek- 
tionale Kommunikation zwischen der Vermittlungsstation 
und den Basisstationen einen nicht unerheblichen Aufwand. 
Abgesehen davon wird dadurch der Austausch von Status- 
und Steuerinformationen (Signalisierungsdaten) zwischen 
der Vermittlungsstation und den Basisstationen fur langere 
Zeit (mehrere MiUisekunden) mehr oder weniger vollstan- 
dig fur die Nachsynchronisation benotigt; ein gegebenen- 
falls erforderlicher Austausch anderer Signalisierungsdaten 
zwischen der Vermittlungsstation und den Basisstationen 
kann wahrend dieser Zeit nicht oder allenfalls beschrankt er- 
folgen. 

Von den genannten Moglichkeiten zur Nachsynchronisa- 
tion ist keine voll zufriedenstellend; unerwunschte Beein- 
trachtigungen des Systems treten in beiden Fallen auf. 

Der vorliegenden Erfindung liegt daher die Aufgabe zu- 
grunde, das Synchronisationsverfahren gemaB dem Oberbe- 
griff des Patentanspruchs 1 bzw. die Synchronisationsvor- 
richtung gemaB dem Oberbegriff des Patentanspruchs 9 der- 
ail weiterzubilden, daB durch Nachsynchronisationen verur- 
sachte Beeintrachtigungen des die zu synchronisierenden 
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Einheiten enthaltenden Systems auf ein Minimum reduzier- 
bar sind. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch die im kenn- 
zeichnenden Teil des Patentanspruchs 1 (Verfahren) bzw. 
durch die im kennzeichnenden Teil des Patentanspruchs 9 
(Vorrichtung) gelost. 

Demnach ist vorgesehen, 

- daB die Nachsynchronisation eingeleitet wird, bevor 
ein durch diese beeinfluBbarer Parameter eine be- 
stimmte GroBe aufweisen sollte (kennzeichnender Teil 
des Patentanspruchs 1) bzw. - 

- dafi eine Synchronisationssteuereinrichtung vorge- 
sehen ist, durch welche die Nachsynchronisation ein- 
geleitet wird, bevor ein durch diese beeinfluBbarer Pa- 
rameter eine bestimmte GroBe aufweisen sollte (kenn- 
zeichnender Teil des Patentanspruchs 9). 

Dadurch kann durch die synchron laufend zu betreiben- 
den Einheiten jeweils selbst entschieden werden, ob sie Ab- 
weichungen vom momentanen Soll-Zustand aufweisen, und 
eine gegebenenfalls vorzunehmende Nachsynchronisation 
(Angleichung an den Soll-Zustand) kann auch gleich, d. h. 
ohne gesonderte externe Veranlassung und/oder Steuerung 
in dem jeweils erforderlichen Umfang durchgefuhrt werden. 

Legt man den Zeitpunkt der Einleitung der Nachsynchro- 
nisation und/oder die Art und Weise der Nachsynchronisa- 
tion so fest, daB die vom Soll-Zustand oder der Soll-GroBe 
abweichenden Parameter einer jeweiligen Einheit nach er- 
folgter Nachsynchronisation genau die Werte aufweisen, die 
sie aufweisen wiirden, wenn die synchronisierte Einheit 
synchron gelaufen ware, so kann die angestrebte Nachsyn- 
chronisation selbst dann erreicht werden, wenn nicht alle 
(von beliebig vielen) in Gleichlauf zu bringenden Einheiten 
nachsynchronisiert werden. 

Eine derartige Synchronisation ist in mehrfacher Hinsicht 
vorteilhaft: Einerseits istes - anders als bisher - nicht erfor- 
derhch, daB alle in Gleichlauf zu bringenden Einheiten zu- 
ruckgesetzt oder in sons tiger Weise manipuliert werden, und 
andererseits kann die Kommunikation zwischen einer die 
Nachsynchronisation einleitenden Synchronisationssteuer- 
einrichtung und den zu synchronisierenden Einheiten auf 
ein Minimum beschrankt werden. 

Es wurden mithin ein Verfahren und eine Vorrichtung ge- 
funden, deren Verwendung es auf einfache Weise ermog- 
licht, durch Nachsynchronisationen verursachte Beeintrach- 
tigungen eines die nachzusynchronisierenden Einheiten ent- 
haltenden Systems auf ein Minimum zu reduzieren. 

Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung sind Gegen- 
stand der Unteranspriiche. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines Ausfuh- 
rungsbeispiels unter Bezugnahme auf die Zeichnung naher 
erlautert. Es zeigen 

Fig, 1 den Aufbau eines sogenannten Multicell-DECT- 
Systems, und 

Fig, 2 das Format der Daten, die zwischen einer Basissta- 
tion und mit dieser kommunizieren konnenden Telekommu- 
hikationsendeinrichtungen ausgetauscht werden. 

Das erfindungsgemaBe Verfahren und die erfindungsge- 
maBe Vorrichtung werden nachfolgend anhand der Nach- 
synchronisation yon miteinander in Gleichlauf zu bringen- 
den Basisstationen eines DECT-Funksy stems beschrieben. 
Die Anwendung der Erfindung ist jedoch nicht auf einen 
derartigen Einsatz beschrankt; sie ist grundsatzlich auch bei 
beliebigen anderen zu synchronisierenden oder in Gleich- 
lauf zu bringenden Einheiten anwendbar. 

Der prinzipielle Aufbau des betrachteten DECT-Systems 
unterscheidet sich - abgesehen von den die Nachsynchroni- 
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sation der Basisstationen betreffenden Details - nicht von die geforderte Angleichung an die momentanen Soil- Werte 

dern in Fig. 1 veranschaulichten System. bzw. Sollzustande ergibt. 

Auch das in Fig* 2 veranschaulichte Format der Daten, Sofern die Basisstationen die Zahlerstande und Zustande 

die zwischeri den Basistationen 21, 22 und 23 und den daran nur durch ein vollstandiges oder teilweises Riicksetzen oder 

angeschlossenen bzw. anschlieBbaren Telekommunikations- 5 dergleichen verandern und deshalb oder aus anderen Griin- 

endeinrichtungen (reprasentiert durch das Mobiltelefon 31) den nur ganz bestimmte Zahlerstande und/oder Zustande 

ausgetauscht werden, ist unverandert Der Vollstandigkeit einstellen konnen, muB der Synchronisationsbefehl der Ver- 

halber sei an dieser Stelle jedoch erwahnt, daB es neben in mittlungsstation zu einem Zeitpunkt versandt werden, der so 

derFig.2gezeigten und unter Bezugnahme daraufbeschrie- gewahlt ist, daB die vorbestimmten Zahlerstande und Zu- 

benen sogenannten Full-Slots (480 Bits) auch Half-Slots 10 *tande, die sich als Folge der Durchfuhrung einer gegebe- 

(240 Bits) und Double-Slots (960 Bits) gibt. nenfalls erforderlichen Synchronisation einstellen, genau 

Wie bisher bedarf es auch weiterhin einer mehr oder we- denjenigen Zahlerstanden und Zustanden entsprechen, wel- 

niger haufig und regelmaBig wiederholten Uberpriifung und che sich eingestellt batten, wenn die betreffende Basissta- 

gegebenenfalls Nachsynchronisation der Basisstationen, tion bestimmungsgemaB (synchron) gelaufen ware, 

wobei diese bit-, slot-, frame- und scansynchron laufend 15 SinddieBasisstadonen hingegen in derLage, sich gezielt 

sein bzw. gemacht werden mussen. so zu synchronisieren, daB sich dabei mehr oder weniger be- 

Die Bitsynchronitat das Basisstationen kann wie bisher liebig wahlbare Zahlerstande und Zustande einstellen, so 

oder beliebig anders erreicht werden. kann der Synchronisationsbefehl zu beliebigen Zeitpunkten 

Die Slot-, Frame- und Scansynchronitat wird unter Aus- abgesetzt werden, wobei jedoch auch in diesem Fall sicher- 

wertung und gegebenenfalls Verstellung von die Slots, 20 gestellt sein muB, daB die vorbestimmten Zahlerstande und 

Frames bzw. Scans zahlenden Slot-, Frame- und Scan-Zah- Zustande, die sich als Folge der Durchfuhrung einer gegebe- 

lem iiberpruft und erzwungen. Die Art und Weise, in der nenfalls erforderlichen Synchronisation einstellen, genau 

dies beim vorliegend betrachteten Beispiel geschieht, unter- denjenigen Zahlerstanden und Zustanden entsprechen, wel- 

scheidet sich jedoch grundlegend von der bisherigen Praxis. che sich eingestellt hatten, wenn die betreffende Basissta- 

Gleich bleibt lediglich, daB die Nachsynchronisation 25 don bestimmungsgemaB (synchron) gelaufen ware, 

durch die Vermitiiungsstation 1 eingeleitet (angestoBen) Die Synchronisierung einer Basisstation wird in der Re- 

wird. Die Vermittlungsstation 1 versendet hierzu an alle Ba- gel den Abbruch der Verbindungen zu den dort eingebuch- 

sisstationen des Systems einen NachsynchronisationsbefehL ten Mobiltelefonen zur Folge haben. Es kann daher in Be- 

Der Zeitpunkt, zu dem der Nachsynchronisationsbefehl tracht gezogen werden, die bestehenden Verbindungen in 

versandt wird, ist so gewahlt, daB zum Zeitpunkt des Emp- 30 definierter Weise zu beenden (sofern moglich ein Einbuchen 

fangs des Befehls durch die Basisstationen die in Gleichlauf bei im Augenblick nicht zu synchronisierenden benachbar- 

zu bringenden Parameter vorbestimmte Werte (GroBen) auf- ten Basisstationen zu veranlassen). Unabhangig davon sollte 

weisen mussen, welche den betreffenden Basisstationen be- nach erfolgter Synchronisation dafur gesorgt werden, daB 

kannt sind. Die vorbestimmten Werte der in Gleichlauf zu die abgebrochenen Verbindungen automatisch neu aufge- 

bringenden Parameter sind entweder fest oder veranderlich 35 baut werden. 

in den Basisstationen eingestellt (gespeichert) und/oder wer- Aus den vorsteheriden Erlauterungen wird deutlich, daB 

den den Basisstationen zusarnmen mit dem Nachsynchroni- die Synchronisierung der Basisstationen eines DECT-Sy- 

satioosbefehl oder zu anderen Gelegenheiten ubermittelt stems den Betrieb des Systems nicht mehr als unter den ge- 

und/oder werden unter Auswertung anderweitig erhaltener gebenen Umstanden unbedingt v erforderlich stort; Beein- 

Informationen (beispiels weise unter Auswertung einer von 40 trachtigungen finden nur im Bereich derjenigen Basissta- 

einem Satelliten oder einem sonstigen Sender versandten tionen statt, deren Betrieb ohnehin gestdrt ist 

Zeitinformation) berechnet. Es wurden nuthin ein Verfahren und eine Vorrichtung ge- 

Auf den Empfang des Nachsynchronisationsbefehls hin funden, deren Verwendung es auf einf ache Weise gestattet, 

wird in den Basisstationen ermittelt, ob die in Gleichlauf zu durch Nachsynchronisationen verursachte Beeintrachtigun- 

bringenden Parameter die vorbestimmten GroBen aufwei- 45 gen eines die nachzusynchronisierenden Einheiten enthal- 

sen. Genauer gesagt wird durch jede Basisstation iiberpruft, tenden Systems auf ein Minimum zu reduzieren. 
ob die Zahlerstande deren Slot-, Frame- und Scan-Zahler 

den den Basisstationen bekannten Soll-Werten entsprechen. Patentanspriiche 

Diejenigen Basisstationen, bei denen die Oberprufung er- 

gibt, daB die Zahlerstande den Soll-Werten entsprechen, 50 1. Synchronisationsverfahren, urn eine oder mehrere 

mussen nicht synchronisiert werden; fur diese Basissta- Einheiten (21,22,23) unter wiederholterNachsynchro- 

tionen ist die von der Vermittlungsstation befohlene Nach-. nisation derselben in vorbestimmter Weise synchron 

synchronisation mit der Feststellung der noch vorhandenen laufend betreiben zu konnen, wobei die Nachsynchro- 

Synchronitat beendet. nisation unter Riicksetzen einer oder mehrerer Pararne- 

Anders verhalt es sich bei den Basisstationen, bei denen 55 ter auf bestimmte GroBen erfolgt, dadurch gekenn- 

die Uberpriifung ergibt, daB einer oder mehrere der zu liber- zekhnet, daB die Nachsynchronisation einer nachzu- 

priifenden Zahlerstande nicht den Soll-Werten entsprechen. synchronisierenden Einheit zu einem Zeitpunkt einge- 

In diesen Basisstationen wird eine Nachsynchronisation leitet wird, der so gewahlt ist, daB die Nachsynchroni- 

durchgefuhrt, durch welche diese in einen Zustand versetzt sation genau dann beendet ist, wenn die durch das 

werden, in dem sie sich befinden wurden, wenn die betref- 60 Riicksetzen beeinfluBbaren Parameter synchron laufen- 

fende Basisstation bestimmungsgemaB (synchron) gelaufen der Einheiten die GroBen aufweisen, die die betreffen- 

ware. Hierzu mussen zumindest die besagten Zahlerstande den Parameter der nachzusynchronisierenden Einheit 

auf Werte gebracht werden, die sie haben wurden, wenn die nach dem Riicksetzen aufweisen. 

betreffende Basisstation bis dahin bestimmungsgemaB (syn- 2. Synchronisationsverfahren nach Anspruch 1, da- 

chron) gelaufen ware. 65 durch gekennzeichnet, daB die Einleitung der Nachsyn- 

Die Basisstationen mussen in der Lage sein, die Zahler- chronisation durch eine zentrale Synchronisationssteu- 

stande und/oder sonstige Basisstations-Zustande durch die ereinrichtung (1) erfolgt. 

Synchronisation gezielt so zu verandern, daB sich dadurch 3. Synchronisationsverfahren nach Anspruch 1 oder 2, 
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dadurch gekennzeichnet, daB die Nachsynchronisation 
bei alien synchron laufend zu betreibenden Einheiten 
(21, 22, 23) gleichzeitig eingeleitet wird. 

4. Synchronisation sverfahren nach einem der vorher- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB auf 5 
die Einleitung der Nachsynchronisation hin durch die 
synchron laufend zu betreibenden Einheiten (21, 22, 
23) zunachst uberpriift wird, ob bei der betreffenden 
Einheit iiberhaupt eine Nachsynchronisation erforder- 
lich ist. 10 

5. Synchroriisationsverfahren nach Anspruch 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB die eigentliche Synchroni- 
sation einer jeden der synchron laufend zu betreiben- 
den Einheiten (21, 22, 23) dann und nur dann erfolgt, 
wenn durch die betreffende Einheit festgestellt wurde, 15 
daB eine Nachsynchronisation erforderlich ist. 

6. Synchronisationsverfahren nach einem der vorher- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Nachsynchronisation einer synchron laufend zu betrei- 
benden Einheit (21, 22, 23) unter vollstandigem oder 20 
teilweisem Rucksetzen derselben erfolgt. 

7. Synchronisationsverfahren nach einem der vorher- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Nachsynchronisation einer synchron laufend zu betrei- 
benden Einheit (21, 22, 23) unter Rucksetzen einer 25 
oder mehrerer Parameter auf bestirnmte GroBen er- 
folgt 

8. Synchronisationsverfahren nach einem der vorher- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Nachsynchronisation' zu einem Zeitpunkt eingeleitet 30 
wird, der so gewahlt ist, daB eine gegebenenfalls 
durchzufuhrende Synchronisation genau dann beendet 
ist, wenn die dadurch beeinfluBbaren Parameter die 
GroBen haberi sollten, die sie nach der Nachsynchroni- 
sation haben. 35 

9. Synchronisatiohsvorrichtung, um eine oder mehrere 
Einheiten (21, 22, 23) unter wiederholter Nachsynchro- 
nisation derselben in vorbestimmter Weise synchron 
laufend betreiben zu konnen, dadurch gekennzeichnet, 
daB eine Synchronisationssteuereinrichtung vorgese- 40 
hen ist, durch welche die Nachsynchronisation einge- 
leitet wird, bevor ein durch diese beeinfluBbarer Para- 
meter eine bestirnmte GroBe aufweisen sollte. 

10. Synchronisationsvorrichturig nach Anspruch 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Synchronisationssteuer- 45 
einrichtung dazu ausgelegt ist, eine Nachsynchronisa- 
tion von synchron laufend zu betreibenden Basissta- 
tionen (21, 22, 23) eines DECT-Systems einzuleiten. 

11. Synchronisationsvorrichtung nach Anspruch 10, 
dadurch gekennzeichnet, daB die durch die Nachsyn- 50 
chronisation beeinfluBbaren Parameter Zahlerstande 
von Slot-, Frame und Scan-Zahlern der Basisstationen 
(21, 22, 23) des DECT-Sy sterns sind. 

Hierzu 2 Seite(n) Zeichnungen 55 
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